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Problemes tecnics al SeRMN

Aquesta és una recopilacid de les incidencies sofertes pels diferents instruments del SeRMN i com
s'han ressolt.

Avance DPX-25 + BACS

2007-11-19 - El robot es penja sovint

Des de mitjans d'octubre la freqiiéncia d'aturades del robot s'ha incrementat notablement, fins el
punt de que moltes nits i caps de setmana no es poden aprofitar [ continua... ]

. El dia 2007-11-16 ens varem estar mirant el problema amb I'Oscar. Després de comprovar que tot
funcionava correctament, varem intentar reproduir el problema sense aconseguir-ho, fins i tot
programant solvents incorrectes o posant-hi un tub buit. El cas és que aquell dia el robot va funcionar
a a perfeccid, va gestionar els errors correctament, i no es va aturar en cap moment. Finalment, per si
de cas podia contribuir a un funcionament més estable del robot, I'Oscar va instal-lar el darrer
patchlevel del Topspin, versio 1.3 pl 8.

Perd tan bon punt va marxar I'Oscar, a la primera mostra real programada, el robot es va tornar a
aturar. Varem reprogramar els experiments, i el robot va funcionar correctament amb la resta de
mostres programades per aquella tarda i nit. Malauradament, dissabte es va tornar a aturar per un
error. Les captures de pantalla segiients ilustren com ens varem trobar I'ordinador el dilluns al mati, i
els missatges d'error mostrats pel programa.
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