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Avance DPX-25 + BACS

2007-11-19 - El robot es penja sovint

Des de mitjans d'octubre la freqiiéncia d'aturades del robot s'ha incrementat notablement, fins el
punt de que moltes nits i caps de setmana no es poden aprofitar. El dia 2007-11-16 ens varem estar
mirant el problema amb I'Oscar. Després de comprovar que tot funcionava correctament, varem
intentar reproduir el problema sense aconseguir-ho, fins i tot programant solvents incorrectes o
posant-hi un tub buit. El cas és que aquell dia el robot va funcionar a a perfeccid, va gestionar els
errors correctament, i no es va aturar en cap moment. Finalment, per si de cas podia contribuir a un
funcionament més estable del robot, I'Oscar va instal-lar el darrer Patchlevel del Topspin: versié 1.3 pl
8.

Perd tan bon punt va marxar I'Oscar, a la primera mostra real programada, el robot es va tornar a
aturar amb el seguent missatge d'error,

EJ: 13 SAMPLE DETECT AT MAGNET FAILED
Press BACS Reset...

Aparentment, el robot havia intentat retirar una mostra de dins de I'imant quan no n'hi havia cap, i es
va quedar aturat mentre el /ift continuava en marxa. Per qué el programa no gestiona millor
aquests errors?

Varem reprogramar els experiments, i el robot va funcionar correctament amb la resta de mostres
programades per aquella tarda i nit. Malauradament, dissabte es va tornar a aturar per un error. Les
captures de pantalla segients il-lustren com ens varem trobar I'ordinador el dilluns al mati, i els
missatges d'error mostrats pel programa.

En aquest cas pero, els errors tenien un origen huma. Per fer les proves amb el robot, varem
moure de lloc tubs programats, que després no varem tornar al seu lloc, i quan es va programar la
cua es va donar per fet que els tubs ja programats estaven al seu lloc.
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Com es pot veure, els missatges d'error indiquen que no hi ha tubs als llocs programats,

Error while ejecting sample:
Error: No sample in position 3

La resta de finestres amb missatges d'error sén conseqlieéncia d'aquests errors.
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[] Match Case

DspClient3top
DspClisntStop
DspClientStop
DspCliencStop

fflush: Broken pipe
fprintf: Broken pipe
fflush: Broken pipe
tflush: Broken pipe
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rpClisncicop fflush: Drokem pips
FpClisnciceg fprince: Brolem pips
wpllisnndueg fflush: Brokes pipe
spClisntitcp f£flush: Broksm pips
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spClisncicesp fflush; Brokes pips
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spCliantdtep fflush: Brokem pipe
rpClisncicop fflush: Drokem pips
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?fq zg output {stdout)

i DHd:hC&su
sgHandler (35Z8) WaitForSingleObject: WindZ Error Code &: Controlador no whlide. ﬂ
sgHandler (3528) WaitForfinglelObject: Win32 Error Code &: Contrelador no walido. !

1| MsgHandler (3528) WaitForfinglelbject: Win3Z Error Code 6: Controlador no valido.

1| MsgHandler (3528) WaitForSingleObject: Win3Z EBrror Code &6: Contreolador no walide.

i| MsgHandler (3528) WaitForSingleObject: Win3Z Error Code &: Controlador no walido.

1| MsgHandler (3528) WaitPorSingleObject: Win22 Error Code &: Controlador no walido.

}| MsgHandler (3528) WaicForSinglelbjeec: Win3Z Error Code 6: Controlador no walido.
zgHandler (3528) WaicForSingleObjeecr: Win3Z Error Code 6: Controladeor no walido.
sgHandler (3528) WaitForSinglelObject: Win32 Error Code 6: Controlador no walido.
sgHandler (3528) WaitForfinglelbject: Win3Z Error Code 6: Contrelador no walido.
sgHandler (352Z8) WaitForZingleObject: Win3Z Error Code &: Controlador no walido.
sgHandler (3528) WaitForSingleObject: Win3Z Error Code &6: Controlador no walido.
sgHandler (3528) WaitForfSinglelbject: Win3Z Error Code &: Controlador no valido.
sgHandler (3528) WaicForSingleObject: Win32 Error Code &: Controlador no walido.
sgHandler (3528) WaicForSinglelbjecc: Win3Z Error Code 6: Controlador no walido.
zgHandler (3528) WaicForSinglelObjeecr: Win3Z Error Code 6: Controladeor no walido.
sgHandler (3528) WaitForSinglelObject: Win3Z2 Error Code 6: Controlador no walido.
sgHandler (35Z8) WaitForfingleDbject: Win3dZ Error Code &6: Controlador no walido.
sgHandler (2528) WaitPorfinglelbject: Win3Z Error Code &: Controlador no walido.
sgHandler (35Z8) WaitForSingleObject: Win3Z Error Code &: Controlador no walido.
sgHandler (3528) WaitForSinglelbject: Win3Z Error Code &6: Controlador nmo valido.
sgHandler (3528) WaitForSingleObject: Win3Z Error Code &: Controlador no walido.
sgHandler (3528) WaicForSinglelbjecc: Win3Z Error Code 6: Controlador no walido.
zgHandler (3528) WaicForSinglelObjeer: Win3Z Error Code 6: Controeladeor no walido.
sgHandler (3528) WaitForSingleObject: Win3Z Error Code 6: Controlador no whlido.
sgHandler (3528) WaitForSinglelObject: Win3Z2 Error Code 6: Controlador no walido.
sgHandler {(3528) WaitForfinglelbject: Win3Z Error Code 6: Controlador no walido.
sgHandler (352Z8) WaitForSingleObjact: Win3Z Error Code &: Controlador no walido.
sgHandler (3528) WaitForSinglelbject: Win3Z Error Code 6: Controlador no walido.
sgHandler (3528) WaitForSingleObject: Win3Z Error Code &: Controlador mo valido.
sgHandler (3528) WaicForSinglelbject: Win32 Error Code &: Controlador no walido. 1'

Cloge
F PN ool Sk S & ST WIEWEL T
From:

https://sermn.uab.cat/wiki/ - SeRMN Wiki

Permanent link:
https://sermn.uab.cat/wiki/doku.php?id=problemes_tecnics_sermn:20071119 robot_es_penja&rev=1195464483

Last update: 2007/11/19 10:28

SeRMN Wiki - https://sermn.uab.cat/wiki/


https://sermn.uab.cat/wiki/lib/exe/detail.php?id=problemes_tecnics_sermn%3A20071119_robot_es_penja&media=av250robot:20071119:screenshot004.png
https://sermn.uab.cat/wiki/
https://sermn.uab.cat/wiki/doku.php?id=problemes_tecnics_sermn:20071119_robot_es_penja&rev=1195464483

	Avance DPX-25 + BACS
	2007-11-19 - El robot es penja sovint


