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Data Responsable(s) Incidencia Observacions

tty08 device not conected. Sembla
cosa d'una placa de comunicacié. De moment
s'ha avisat a |'Oscar de Bruker.

2008-11-20: Es tramita la SI-08H0346 per
sol-licitar en préstec una targeta de
comunicacions i altres targetes del BACS.
2008-11-21: Arriben els recanvis, es
substitueix la targeta de comunicacions i es
resol el problema.

El brac mecanici la

2008-08-17|Pau
consola no es troben

La connexié del cable del sensor al sensor

El sensor d'heli no s'havia afluixat i feia un mal contacte. Un cop
mesura s'ha endollat correctament el cable, el sensor
ha tornat a mesurar bé (2008-08-18).

2008-08-01|Pau, Miquel

S'ha canviat el bra¢ neumatic vertical del

Problemes amb el robot robot. Aix0o sembla haver resolt tots els

2008-06-18|Miquel

BACS-60 p ,
problemes que darrerament veniem patint.
S'ha fixat la porta en posicié oberta per
millorar la dissipacié de calor. PENDENT DE

Risc de PRESSUPOST. Bruker ha d'enviar un

2008-01-11|Miquel, Pau sobreescalfament de la |pressupost modificat pel canvi d'alguns dels

consola ventiladors, i s'ha de sol-licitar un pressupost
directament al fabricant per la resta de
ventiladors.
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